附件：

重大研究计划“视听觉信息的认知计算”
重点支持项目指南
本重大研究计划的总体科学目标是：围绕国家重大需求，充分发挥信息科学、生命科学和数理科学的交叉优势，从人类的视听觉认知机理出发，研究并构建新的计算模型与计算方法，提高计算机对非结构化视听觉感知信息的理解能力和海量异构信息的处理效率，克服图像、语音和文本（语言）信息处理所面临的瓶颈困难，为确保国家安全与公共安全、推动信息服务及相关产业发展以及提高国民生活和健康水平做出重要贡献。具体表现为：在视听觉信息处理的基础理论研究方面取得重要进展；在视听觉信息协同计算、自然语言（汉语）理解以及与视听觉认知相关的脑―机接口等三项关键技术方面取得重大突破；集成上述相关研究成果，研制具有自然环境感知与智能行为决策能力的无人驾驶车辆验证平台，主要性能指标达到世界先进水平，从而提升我国在视听觉信息处理领域的整体研究实力，培养具有国际影响力的优秀人才与团队，为国家安全和社会发展提供相关研究环境与技术支撑。
一、拟资助的重点支持项目

重点支持项目的领域名称：无人驾驶车辆智能测试标准与环境设计。

该重点支持项目的设置围绕“视听觉信息的认知计算”重大研究计划的总体要求，旨在规范2010年及未来无人驾驶车辆比赛，科学准确地考核无人驾驶车辆平台及相关研究的阶段性成果，确保“视听觉信息的认知计算”重大研究计划的总体目标实现。

该重点支持项目应围绕如何测试和评价无人驾驶车辆在未知环境中的智能行为这一核心科学问题开展研究，主要研究内容应包括：（1）测试内容（测什么）；（2）测试环境设计（在什么环境下测）；（3）测试方法与技术（用什么方法和手段测）；（4）测试标准与评价体系（建立什么样的标准体系以及如何评价）。

该重点支持项目分为两个阶段性研究目标：（1）选择一些基本、基础和共性的测试内容开展相关研究，为2010年10月份无人驾驶车辆比赛提供测试环境、测试方法与技术、以及测试标准和评价体系；（2）建立相对完备的测评体系，提供具有国际领先水平的测评理论、方法与技术。

申请该重点支持项目的单位除应具备较好的相关研究工作基础外，还应具备作为第三方承办2010年及未来无人驾驶车辆比赛的能力和良好的环境支撑条件。凡已承担或参与承担“无人驾驶车辆平台”的单位不得作为项目依托单位申请该重点支持项目，但可作为参与单位申请该重点支持项目。

该领域拟资助2项重点支持项目，资助强度约为250万元/项，总经费约500万元。
二、申请书撰写注意事项
（一）申请人在填报申请书前，应认真阅读通告和本指南。不符合通告和项目指南的申请将不予受理。
（二）申请书中的资助类别选择“重大研究计划”，亚类说明选择“重点支持项目”，附注说明均须选择“视听觉信息的认知计算”（以上选择不准确或选择空白的申请书将不予受理）。根据申请的具体研究内容选择相应的申请代码。
（三）申请书由信息科学部综合处受理。
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